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6.1 Programação linear . . . . . . . . . . . . . . . . . 386
6.1.1 Elementos de teoria da programação linear 387
6.1.2 O método do simplex . . . . . . . . . . . . 399
6.1.3 Métodos de pontos interiores . . . . . . . . 413
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Prefácio

Este volume, voltado para métodos computacionais de Oti-
mização, é uma continuação natural do livro [12], onde foram
abordados condições de otimalidade e outros assuntos teóricos
da disciplina. O presente volume é, num certo sentido, uma
adaptação (porém não é uma simples tradução) do livro [11],
escrito pelos autores em russo, que foi um grande sucesso e já
está em sua segunda edição.

O desenvolvimento de métodos computacionais é abordado
do ponto de vista matemático. Mais precisamente, o nosso foco
está na explicação de idéias principais e fundamentos matemáti-
cos de algoritmos, assim como na análise rigorosa das suas pro-
priedades de convergência. Detalhes de implementação e prática
computacional, embora comentados em algumas ocasiões, são
tratados como temas complementares. Modificações sofisticadas
de algoritmos básicos, que são indispensáveis para sucesso na uti-
lização prática, com freqüência não permitem análise completa
de suas propriedades num livro voltado ao ensino. Em vez de
ter que apresentar análise parcial ou com brechas, optamos por
focar em versões de métodos um pouco mais simples, que per-
mitem expor idéias principais e análise completa. No entanto,
é importante ressaltar que, para pessoas interessadas no uso
prático de algoritmos, dicas de implementação e indicações de
comportamento prático são, com grande freqüência, mais impor-
tantes do que teoremas abstratos de convergência e outras pro-
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vi Prefácio

priedades teóricas de métodos. Na medida do posśıvel, mas sem
perder foco, fizemos um esforço para transmitir ao leitor algu-
mas informações sobre vantagens e limitações práticas de vários
algoritmos. Mas detalhes e dicas de implementação computa-
cional, em grande parte, foram deixados fora. Recomendamos
a leitores interessados nestes assuntos (que são, sem dúvida, de
grande importância) consultar outras fontes, como por exemplo
[5, 7, 18, 20].

Ao terminar, agradecemos a Luis Mauricio Graña Drummond
pela leitura cuidadosa da versão preliminar, e a Priscilla Fernan-
des Pomateli pela revisão do manuscrito final.

Alexey Izmailov, Moscou, maio 2007
Mikhail Solodov, Rio de Janeiro, maio 2007


